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BABV
KESIMPULAN DAN SARAN

5.1 Kessmpulan
Berdasarkan hasil pengujian dan analisis perhitungan yang dilakukan
penulis pada bab sebelumnya, maka penulis mengambil kesimpulan sebagai
berikut :

1. Tors dan putaran pada Motor Servo dengan Perancangan Gerak Sumbu Y
Pada Mesin CNC akan menurun seiring dengan turunnya tegangan yang di
supply ke terminal motor servo.

2. Dari andlisis data diperoleh bahwa torsi dan putaran (Rpm) tertinggi
diperoleh pada saat tegangan terminal bernilai 220 Volt yaitu sebesar 8.58
N-m dan 1300 rpm sedangkan torsi dan putaran terendah diperoleh pada
saat tegangan terminal bernilai 180 Volt yaitu sebesar 7.35 N-m dan 1170
rpm.

3. Dari andlisis data diketahui bahwa penurunan tegangan terminal Motor
Servo lebih berpengaruh terhadap penurunan torsi dibandingkan dengan

penurunan putaran.
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5.2 Saran
Berdasarkan hasil kessmpulan yang telah diuraikan penulis diatas, Adapun
beberapa saran yang bisa diberikan dari hasil penelitian ini adalah :

1. Berdasarkan hasil penelitian diketahui bahwa penelitian ini masih jauh dari
sempurna, oleh karena itu agar mencari hubungan antara tegangan terminal
dengan efisiensi motor servo dengan menggunakan teknik uji yang lain.

2. Disarankan agar melakukan penelitian pada jenis motor servo yang lain dan

membandingkannya
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