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ABSTRAK 

 

Motor servo adalah sebuah motor dengan sistem closed feedback dimana posisi 

dari motor akan diinformasikan kembali ke rangkaian control yang ada di dalam  

motor  servo.  Motor  ini  terdiri  dari  sebuah  motor,  serangkian  gear, 

potensiometer,  dan  rangkaian  kontrol.  Motor  servo  biasa  bergerak  mencapai 

sudut tertentu saja dan tidak kontinu seperti motor DC. Motor servo mempunyai 

torsi yang cukup besar, biasa digunakan untuk aplikasi pada pergerakan lengan 

robot, pada mainan mobil remote kontrol, dan lain sebagainya. 

Berdasarkan hasil pengujian dan analisis perhitungan yang dilakukan penulis pada 

bab sebelumnya, maka penulis mengambil kesimpulan bahwa Torsi dan putaran 

pada motor dengan peracangan gerak sumbu Y pada mesin CNC akan menurun 

seiring dengan turunya tegangan dan supply ke terminal motor servo, Dari analisis 

data diperoleh bahwa torsi dan putaran (Rpm) tertinggi diperoleh pada saat 

tegangan terminal bernilai 220 Volt yaitu sebesar 8.58 N-m dan 1300 rpm 

sedangkan torsi dan putaran terendah diperoleh pada saat tegangan terminal 

bernilai 180 Volt yaitu sebesar 7.35 N-m dan 1170 rpm. Dari analisis data 

diketahui bahwa penurunan tegangan terminal Motor Servo lebih berpengaruh 

terhadap penurunan torsi dibandingkan dengan penurunan putaran. 

 

Kata kunci : Motor Servo,Torsi, Tegangan 
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ABSTRACT 

 

 

Servo motor is a motor with a closed feedback system in which the position of the 

motor will be communicated back to the control circuit in the servo motor. This 

motor consists of a motor, the  gear, potentiometer, and the control circuit. The 

usual moving servo motor reaches a certain angle only and not continuous like a 

DC motor. Servo motor has sufficient torque large, commonly used for 

application on the movement of the robot arm, the toy car remote control, and so 

forth.Based on test results and analytical calculations performed author in the 

previous chapter, the authors conclude as follows Torque and rotation in Servo 

Motor with Motion Design On the Y-axis CNC machine will be decreased along 

with the decrease in the supply voltage to the servo motor terminals Based on 

data analysis that torque and rotation (rpm) is the highest obtained at the time of 

the terminal voltage is worth 220 V is equal to 8:58 N-m and 1300 rpm while 

torque and the lowest round is obtained when the terminal voltage is worth 180 

Volt amounting 7:35 N-m and 1170 rpm. From the data analysis known that the 

voltage drop Servo Motor terminal has more influence on torque reduction 

compared to the decline in the round. 
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